
 
Guide du petit 
programmeur 

 
B 

 
 

Élève _________________________ 
Primaire  

Science et technologie 
 

Document réal isé par 
Sébastien Bergeron –  Consei l ler pédagogique 

Cindy St-Hi laire & Marie-Hélène Hamel - Enseignantes 
CSSBF –  2023 



2 

PIÈCES DU BAC 

1 . Scanne le CODE QR pour accéder à la l iste des pièces. 

2. Uti l ise la banque de mots pour identifier les pièces . 
 

 

Axe - Brique avec support de bi l le  - Brique ronde –  
Détecteur de mouvement –  P laque percée - P laque ronde  

 

 

 

 

 

 
_________________________  __________________________  ___________________________ 

 
 

 

 

 

 

_________________________  ___________________________  __________________________ 

     
 
 
 
 

DÉTECTEUR DE MOUVEMENT 
 

1 . Scanne le CODE QR pour 

accéder aux instructions.  

 

2. Ajoute le détecteur de 

mouvement à Mi lo .   

 
 

Mise en œuvre d’une 
démarche appropriée 

Réal ise de façon 
r igoureuse 

l ’assemblage du 
robot. 

Réal ise 
adéquatement 
l ’assemblage du 

robot. 

Réal ise 
correctement 

l ’assemblage du 
robot. 

Réal ise 
diffici lement 

l ’assemblage du 
robot. 

Ne parvient pas à 
réal iser 

l ’assemblage du 
robot. 

A B C D E 
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LES ACTIONS DU ROBOT 
 

1 . Dans l ’appl ication WeDo 2.0, démarre un nouveau projet.  

2. Programme le robot à l ’aide des séquences.   

3. Identifie les actions du robot à l ’a ide de la banque de mots.  
 
 

Arrêter devant un objet - C l ignoter devant un objet –  Démarrer au signal  - 
Jouer un son devant un objet –  Reculer devant un objet –  

S’élo igner  et se rapprocher - Sortir de la boucle - Varier la v itesse  
 
 

 

 

 

1. __________________________________  2. _______________________________ 

 

 

 

3. ________________________________  4. _______________________________ 

 

 

 

5. ________________________________  6. _______________________________ 

 

 

 

7. _______________________________  8. _______________________________ 
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PIÈCES DU BAC 

1 . Scanne le CODE QR pour accéder à la l iste des pièces.  

2. Uti l ise la banque de mots pour identifier les pièces.  
 

 
 

Brique incl inée - Chevi l le à friction - Détecteur d’ incl inaison –  
P laque de cadre –  Poutre avec p laque –  Poutre perforée  

 
 

 

 

 

 

 
_________________________  __________________________  ___________________________ 

 

 

 

 

 

 

_________________________  ___________________________  __________________________ 

     
 
 
 
 
 

DÉTECTEUR D’INCLINAISON 
 

1 . Scanne le CODE QR pour 

accéder aux instructions.  
 

2. Ajoute le détecteur 

d’incl inaison  à Mi lo.  
 

 
 

Mise en œuvre d’une 
démarche appropriée 

Réal ise de façon 
r igoureuse 

l ’assemblage du 
robot. 

Réal ise 
adéquatement 
l ’assemblage du 

robot. 

Réal ise 
correctement 

l ’assemblage du 
robot. 

Réal ise 
diffici lement 

l ’assemblage du 
robot. 

Ne parvient pas à 
réal iser 

l ’assemblage du 
robot. 

A B C D E 
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LES ACTIONS DU ROBOT 
 

1 . Programme le robot à l ’aide des séquences.   

2. Identifie les actions du robot à l ’a ide de la banque de mots.  
 

Avancer lorsque inc l iné –  C l ignoter lorsque p lat –  
Réal iser une action selon l ’ incl ina ison - Reculer lorsque incl iné -  

 

 

 

 
1. _______________________________  2. ________________________________ 

 

 

 

3. _______________________________  4. ________________________________ 

 
 

PIÈCES DU BAC 
1 . Scanne le CODE QR pour accéder à la l iste des pièces.  

2. Uti l ise la banque de mots pour identifier les pièces.  
 

 

Brique 2 x 2 - Br ique incurvée –  Chaîne - 
Patin long –  P laque –  P laque ronde avec un picot    

 

 

 

 

 

 
_________________________  __________________________  ___________________________ 

 

 

 

 

 

 

_________________________  ___________________________  __________________________ 
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LES JUMEAUX 
 

1 . Scanne le CODE QR pour 

accéder aux instructions.  

 

2. Assemble les Jumeaux à l ’a ide 

DES PIÈCES D’UN SEUL BAC .    

 
 

Mise en œuvre d’une 
démarche appropriée 

Réal ise de façon 
r igoureuse 

l ’assemblage du 
robot. 

Réal ise 
adéquatement 
l ’assemblage du 

robot. 

Réal ise 
correctement 

l ’assemblage du 
robot. 

Réal ise 
diffici lement 

l ’assemblage du 
robot. 

Ne parvient pas à 
réal iser 

l ’assemblage du 
robot. 

A B C D E 

 
 
 
 
 

LES ACTIONS DU ROBOT 
 

1 . Programme les robots à l ’aide des séquences.  

2. Chaque élève doit programmer le robot.  

 

 

 

3. Réal ise les différents parcours dans la classe. 

 


